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第一部分：传导指标

一， Air800模块待测状态
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模块硬件版本：Air800_A11

Air800模块是GPRS+GPS二合一模块，GPRS芯片RDA8955+GPS芯片GK9501；模块内置GPS LNA和GPS滤波器。
 Air800模块是GPRS+GPS二合一模块，GPRS+GPS芯片为MT2503单芯片方案；模块内置GPS LNA和GPS滤波器。
模块支持 GPS/北斗/GLONASS/GALILEO/QZSS/SBAS多系统联合定位和单系统独立定位，D-GNSS差分定位，A-GNSS辅助定位，星历预测，惯性导航
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)二，传导灵敏度测试环境；见图一








                                 图一

三，芯片规格书对灵敏度的要求以及测试结果

	　
	冷启动灵敏度
	重新捕获灵敏度
	跟踪灵敏度

	GK9501规格书
	 -149dBm
	 -161dBm
	 -166dBm

	Air800实验室实测
	 -148dBm
	 -160.5dBm
	 -165.5dBm

	MT250X规格书
	 -148dBm
	 -
	 -165dBm

	Air810实验室实测
	 -146dBm
	 -160dBm
	 -165dBm




四，Air800测试数据
1， GPS信号输出为-130dBm时CNR测量
a，GPS+北斗模式；见下图
[image: ]
                              
b,  GPS+GLONASS模式；见下图
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2， 冷启动灵敏度

测试方式：在模块重新上电的情况下，300秒内能够捕获确立3D FIX模式定位的最低信号值。

测试结果：Air800模块GPS冷启动灵敏度为-148dBm；见下图
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3，重新捕获灵敏度

测试方式：模块在强信号下锁定卫星，并保持12.5分钟，再降低信号发生器输出的GPS信号强度到-161dBm；稳定后关闭GPS信号发生器30秒再开启，如果能够在180秒内能够重新捕获锁定即可。如果不行可将GPS输出信号调高0.5dBm，重复上面测试过程直到重新捕获锁定成功。


测试结果； Air800模块GPS捕获灵敏度为-160.5dBm；见下图
[image: ]





4，跟踪灵敏度

测试方式：模块在强信号下锁定卫星，并保持12.5分钟以上；然后逐步降低信号发生器输出的GPS信号强度，最后能保持锁定的最低信号值。到-160dBm以后以0.5dBm步进降低，每次降低后稳定等待时间不少于3分钟。这种状态下测试结果为有效值。


测试结果：Air800模块GPS追踪灵敏度为-165dBm；见下图六（强信号12.5分钟保持定位状态）； 图七（追踪灵敏度极限状态）
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                                  图六


[image: ]
                                图七





五，冷启动TTFF测试

	冷启动GPS-130dBm
信号下
	冷启动TTFF测试

	
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	平均（秒）

	Air800 Module
	38
	13
	12
	14
	15
	13
	12
	14
	11
	13
	14.2

	Air810 Module
	42
	25
	32
	28
	26
	30
	29
	36
	27
	22
	29.7

	备注：每次测试均断开电源并等待1分钟再上电测试




六，功耗测试
	　
	捕获电流值
	跟踪电流值

	Air800 Module
	28mA
	20mA

	Air810 Module
	37mA
	27mA








第二部分：耦合性能——静态对比

一， 测试硬件
[image: ]



二，测试环境

GPS天线（无源）
 (
测试电脑
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测试工具
2
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2
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电池
) (
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)
 (
功分器
)
 (
Air810
Module
)


测试中使用功分器缺点：对信号会有3.5dB的衰减，包含线损；信号强度会变弱，对定位时间、精度会有一定影响。
测试中使用功分器优点：可以实现一个公平的测试环境，即同一时间、同一地点、同一天线下对比Air800和Air810两个模块的GPS性能。









三，测试地点
1， 空旷地带，周边没有建筑物
2， 树荫遮挡，十字路口均有6层以下建筑物
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\QQ\WinTemp\RichOle\I8$OE]%SUS6K85GVB4UX@XX.png]








三，测试数据

1， 空旷地带，周边100米半径没有建筑物

[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\649Y8CGKRU)1]OD~ATH)MW6.png]
备注：以上每次测试GPS均由软件控制开关状态（控制GPS供电）

数据分析：
1， 空旷区域Air800模块静态定位精度、定位时间均优于Air810模块。
2， 如果应用场景是静态，建议GPS取点放在第五点位置。
     
2，树荫遮挡，十字路口均有6层以下建筑物

[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\HMRGB7OGYAME)~G[PI[}FLN.png]
备注：以上每次测试GPS均由软件控制开关状态（控制GPS供电）

数据分析：
1， 树荫遮挡，Air800模块静态定位精度、定位时间均优于Air810模块。
2， 如果应用场景是静态，建议GPS取点放在第五点位置。
3， 实际使用中没有功分器存在，定位精度和时间会有一定提升。

3, 信号强度对比;
a, Air800空旷区域截图
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\@11MQ(P@2BAN(Y$`]E_EDC6.png]
b, Air810空旷区域截图
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\(%HM5`W8E{5VHWO)9HP3]M2.png]
c, Air800树荫下截图
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\7W{$_50D~X3_0G`@ZQL(6%F.png]

d, Air810树荫下截图
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\Q8KBP4GEE`PT71_OJ@{599F.png]


数据分析：
1， Air800和Air810在两个测试地点，可用卫星数量基本相同
2， Air800信号强度优于Air810。 


    
















第三部分：实网性能——路测轨迹对比
一，场景：高架桥梁立交
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\7OH_AOD}3EKN6$(DD3U8N1P.png]
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\PW4MM476W0$_KJT8PSN{0QB.png]
二，场景：楼宇遮挡，陆家嘴地面区域
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\5F4WRTS7`10T)W`{8C3]ML5.png]
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\593I~4V{8LCU58C5`JHF94D.png]
备注：两根平行的，差异比较大的轨迹是黄浦江隧道内轨迹，无实网GPS数据。

3， 高架下方
[image: C:\Users\Administrator\AppData\Roaming\Tencent\Users\546083169\TIM\WinTemp\RichOle\6ANK9YVCY{RS]RP0CTGXBCM.png]
[image: ]
    

数据分析：
谷歌地图上看，在地面高架上Air800和Air810差异不大；但是在弱信号或者高架下Air800的轨迹稍好于Air810。



以上数据仅供参考！谢谢
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